SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA I ODBIORU
ROBOT

Remont drogi gminnej ul. Debowa w Slemieniu

Gmina Slemien
UL Kra!(owska 148
34-323 Slemien

Specyfikacja Techniczna
strona 1






I. Wymagania ogélne dotyczace robdt drogowych

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

1.1.1. Specyfikacja Techniczna - Wymagania Ogoélne odnosi si¢ do wymagan wspdlnych dla
poszczegdlnych wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru robét, ktére zostang
wykonane w ramach:

Inwestycji : Przebudowa drogi gminnej ul. Debowa w Slemieniu.

1.2. Zakres stosowania ST

1.2.1. Jako czes¢ dokumentow przetargowych i kontraktowych Specyfikacje Techniczng nalezy
odczytywac i rozumie¢ w zlecaniu i wykonaniu robét opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t objetych ST

1.3.1. Wymagania og6lne nalezy rozumie¢ i stosowa¢ w powigzaniu z nizej wymienionymi punktami.
1.4. Ogélne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z ST
1 poleceniami Inzyniera.

1.4.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w Dokumentacji Przetargowej przekaze Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dokument
okreslajacy lokalizacje i wspotrzedne punktow glownych trasy, i jeden komplet ST. Na Wykonawcy
spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbioru
koncowego robot. Uszkodzone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.
1.4.2. Dokumentacja Projektowa

Dokumentacja Projektowa zawiera opis techniczny zadania wraz z rysunkami przedstawiony w:
Uproszczony Projekt: Przebudowa drogi gminnej ul. Debowa w Slemieniu.

1.4.2.1. Dokumentacja Projektowa przekazana zostanie Wykonawcy po podpisaniu umowy.
Dokumentacja Projektowa jest dostepna do wgladu dla Oferentéw w siedzibie Zamawiajacego tj.
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1.4.2.2. Dokumentacja Projektowa do wykonania przez Wykonawce.

Jezeli w trakcie wykonywania robot okaze si¢ koniecznym uzupelnienie Dokumentacji
Projektowej przekazanej przez Zamawiajacego, Wykonawca sporzadzi brakujgce rysunki i ST na
wlasny koszt w 4 egzemplarzach i przedlozy je Zamawiajgcemu do zatwierdzenia.

1.4.3. Zgodno$¢ robdt z Dokumentacjg Projektowg i ST

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacja Techniczna oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez
Zamawiajacego Wykonawcy stanowig czgs¢ umowy, a wymagania wyszczegdlnione w choéby
jednym z nich sg obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej Dokumentacji
Projektowe;j.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje nastepujaca
kolejnos¢ ich waznosci:

1) Specyfikacje Techniczne,

2) Dokumentacja Projektowa.

Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedow lub opuszczen w Dokumentach Przetargowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Zamawiajgcego, ktory dokona odpowiednich zmian tub
poprawek. W przypadku rozbieznosci opis wymiarow wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z Dokumentacja Projektowg i ST.
Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i w ST bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktérych
dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedzialu tolerancji. Cechy materiatow i
elementow budowli muszg byé jednorodne i wykazywaé bliska zgodnos¢ z okreslonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie beda w pelni zgodne z Dokumentacjg Projektowg lub ST,
i wplynie to na niezadowalajacg jakos$¢ elementu budowli, to takie materialy beda niezwlocznie
zastgpione innymi, a roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.



1.4.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy
Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na Terenie Budowy, do
zabezpieczenia Terenu Budowy w okresie trwania realizacji zadania az do zakonczenia i odbioru
koncowego robot.
W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnaly zapewniajac
w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych oraz ogrodzenia, porecze, znaki ostrzegawcze,
dozorcow, wszelkie inne srodki do ochrony robét, wygody spotecznosci i innych. Wykonawca
zapewni stale warunki widocznosci w dzief i w nocy tych zapor i znakéw, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.
Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace bedg akceptowane przez Inzyniera.
Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob
uzgodniony z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez
Inzyniera, tablic informacyjnych, ktérych tres¢ bedzie zatwierdzona przez inzyniera. Tablice
informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawcg w dobrym stanie przez caly okres realizacji
robot.
Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje si¢ ze jest wlaczony
w cen¢ zadania.
1.4.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie:
a) utrzymywac¢ Teren Budowy w nalezytym porzadku,
b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot Terenu Budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen
lub uciazliwosci dla osob lub wiasnosci spolecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub
innych przyczyn powstalych w nastgpstwie jego sposobu dzialania. Stosujac si¢ do tych wymagan
bedzie miat szczegdlny wzglad na:
c) stosowac srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

» zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

» zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami.
1.4.6. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow ochrony przeciwpozarowe;.
Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzgt przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.
Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostepem 0sob trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanymi jako
rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.
1.4.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktére w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.
Nie dopuszcza si¢ uzycia materialow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym
od dopuszczalnego. Wszelkie materialy odpadowe uzyte do roboét beda mialy sSwiadectwa
dopuszczenia, wydane przez uprawniona jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego
oddziatywania tych materiatéw na srodowisko.
Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robét ich
szkodliwo$é zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien
otrzymaé zgode na uzycie tych materialow od wlasciwych organéw administracji pafistwowe;.
1.4.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej
Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni Ziemi i za urzadzenia podziemne, takie
jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacych wlascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji.



Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i
urzadzen w czasie trwania budowy. Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie
rezerwe czasowa dla wszelkiego rodzaju robot, ktore majg by¢ wykonane w zakresie przetozenia
instalacji i urzadzen podziemnych na Terenie Budowy i powiadomi¢ Inzyniera i wladze lokalne o
zamiarze rozpoczecia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca
bezzwlocznie powiadomi Inzyniera i zainteresowane wiladze oraz bedzie z nimi wspolpracowat
dostarczajagc  wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie
odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni
Ziemi i wurzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajacego.
1.4.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdoéw
Wykonawca stosowa¢ si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzen na o$ przy transporcie
materialow i wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wladz co
do przewozu nietypowych wagowo tadunkow i w sposéb ciggly bedzie o kazdym takim przewozie
powiadamial Inzyniera. Pojazdy i fadunki powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beda
dopuszczone na $wiezo ukonczony fragment budowy w obrebie Terenu Budowy i Wykonawca bedzie
odpowiadal za naprawe wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami
Inzyniera.
1.4.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy
Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy. W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywal
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywatl wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia o0sob zatrudnionych na budowie oraz dla
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.
Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaplacie i sa uwzglednione w cenie kontraktowe;.
1.4.11. Ochrona i utrzymanie robot
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane
do robot od daty rozpoczgcia do daty wydania potwierdzenia Zakonczenia przez Inzyniera.
Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu koncowego odbioru. Utrzymanie powinno byé¢
prowadzone w taki sposob, aby sie¢ wodociagowa i jej elementy byly w zadawalajacym stanie przez
caly czas, do momentu odbioru koncowego. Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba
utrzymanie, to na polecenie Inzyniera powinien rozpocza¢ te roboty nie pdzniej niz w 24 godziny po
otrzymaniu tego polecenia.
1.4.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow
Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robot.
Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypekienie
wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen, metod i w sposéb
ciggly bedzie informowa¢ Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne
odnosne dokumenty.
Materialy, montaz, .proby i odbiory oraz wszystkie wykonane prace winny spelniaé wymagania
odpowiednich norm i przepisow polskich obowigzujacych w trakcie realizacji robot a przede
wszystkim:
- Ustawa Prawo Budowlane z dnia 07.07.1994 r. z péZniejszymi zmianami,
- Samodzielne funkcje techniczne w budownictwie ( Dz. U. 95.8.38)
- Tryb przeprowadzania kontroli dziatania organéw administracji architektoniczno-budowlanej

(Dz. U. 99.41.420),
- Ustalenia geotechniczne warunkéw posadowienia obiektow budowlanych

(Dz. U.98.126.839),
- BHP przy robotach budowlano - montazowo - rozbiorkowych (Dz. U. 72.13.93),



- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 12 kwietnia 2002r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie,

- Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26.09.1997 r. w sprawie ogdélnych
przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy,

- Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materialow Budowlanych z dnia
28.03.1972 r. w sprawie ogdlnych przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy przy
wykonywaniu rob6t budowlano — montazowych i rozbidrkowych,

- Ochrona przeciwpozarowa budynkow, innych obiektow budowlanych i terenow
(Dz. U. 92.92.460),

- Aprobaty i kryteria techniczne dotyczace wyrobow budowlanych (Dz. U. 98.107.679),

- Systemy oceny zgodnosci oraz sposoby znakowania wyrobow budowlanych
(Dz. U. 98.113.728),

- Ustawa o ochronie i ksztattowaniu srodowiska (Dz. U. 94.49.196),

- Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U. 89.30.163),

- Ochrona znakéw geodezyjnych, grawimetrycznych i magnetycznych (Dz. U. 09.45.454),

- Rodzaje i zakres opracowan geodezyjno - kartograficznych oraz czynnosci geodezyjne

obowiazujace w budownictwie (Dz. U. 95.25.135),

- Ustawa o normalizacji z dnia 3 kwietnia 1993 r.,

- PN-ISO 6707-1 Budownictwo. Terminologia. Terminy ogolne.

- PN-ISO 9863 Wtasciwosci uzytkowe w budownictwie. Okreslanie i obliczanie wskaznikow
powierzchniowych i kubaturowych.

- PN-91/B-01010 Oznaczanie literowe w budownictwie - zasady ogolne. Oznaczanie
podstawowych wielkosci.

- PN-ISO 3443-3 Tolerancje w budownictwie. Procedury doboru wymiardw nominalnych i
przewidywania pasowan.

- PN-ISO 3443-4 Tolerancje w budownictwie. Metoda przewidywania odchylek
montazowych i ustalania tolerancji.

- PN-62/B-01031 Plany zagospodarowania terenu (plany realizacyjne). Oznaczenia graficzne.

- BN 83/8836-02 Roboty ziemne. Wymagania i badania przy odbiorze.

- PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonania i badania
przy odbiorze.

- PN-84/N-01307 Dopuszczalny poziom hatasu w miejscu pracy,

- PN-87/B-021551/12 Dopuszczalny poziom hatasu na jakie narazone jest sSrodowisko.

2. MATERIALY

2.1. Zrédta uzyskania materiatow

Wykonawca zobowigzany jest do uzyskania badan w celu udokumentowania, ze materialy uzyskane z
dopuszczonego zrédta w sposob ciagly spelniaja wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie
postepu robot.

2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca przedstawi dokumentacj¢ zawierajgca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz
proponowana przez siebie metode pozyskiwania i selekcji do zatwierdzenia Inzynierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych
materialow z jakiegokolwiek zrodia.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
zwigzane z dostarczeniem materialow do robot.

Humus i nadklad czasowo zdjete z terenu wykopow, dokopow i miejsc pozyskania piasku i zwiru
beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i przywracaniu stanu terenu przy ukonczeniu
robot. Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopdéw na Terenie Budowy lub z innych
miejsc wskazanych w kontrakcie beda wykorzystane do robét lub odwiezione na odktad odpowiednio
do wymagan zadania lub wskazan Inzyniera. Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inzyniera,



Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopow w obrebie Terenu Budowy poza tymi, ktore
zostaly wyszczego6lnione w zadaniu.

Eksploatacja zrodel materialéw bedzie zgodna ze wszelkimi regulacjami prawnymi obowiazujacymi
na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Terenu Budowy,
badz zlozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jesli Inzynier zezwoli Wykonawcey na uzycie
tych materialéw do innych robot, niz te dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tych materiatow
zostanie przewartosciowany przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac sie z jego nieprzyjeciem i niezaplaceniem.

2.4. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do
robot byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos¢ i whasciwosé do robot i
byly dostepne do kontroli przez Inzyniera.

Miejsca czasowego skladowania beda zlokalizowane w obrebie Terenu Budowy w miejscach
uzgodnionych z Inzynierem lub poza Terenem Budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wpltywu na jakosci wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robdt powinien

by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdw i ilosci wskazaniom
zawartym w ST, dokumentacji przetargowe;.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST 1 wskazaniami Zamawiajagcego w terminie
przewidzianym umows3.

Sprzet bedacy wilasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkéw umowy,
zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie wplyna
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba srodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w
Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach inzyniera, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedag spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow technicznych.
Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom zadania na polecenie Inzyniera beda usunicte z
Terenu Budowy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z dokumentacja przetargowa,
projektem technicznym, oraz za jakos$¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych robét.



Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementéow robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w Dokumentacji
Projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inzyniera.

Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu
robdt zostana, jesli wymagaé tego bedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawce na wlasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia robot tub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedzialnosci za ich dokladnosé.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementéw robét beda oparte na
wymaganiach sformutowanych w dokumentacji przetargowej, dokumentacji projektowej, umowie, a
takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan
materialdw i robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wpltywajace na rozwazang
kwestig.

Polecenia Inzyniera bedg wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytulu ponosi
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci (PZJ)

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie programu zapewnienia jakosci, w
ktéorym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i
organizacyjne gwarantujgce wykonanie robot zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST oraz
poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inzyniera. Program zapewnienia jakosci bedzie
zawierac:

a) czes$é 0golng opisujacy:

- organizacje¢ wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,

- organizacje¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- bhp

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz osob odpowiedzialnych za jakos$¢ i terminowos$¢ wykonania poszczegdlnych elementow
robot,

- system (sposéb i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscia wykonywanych robét,

- wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wtasnego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

- sposob oraz form¢ gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw sterujgcych a takze wycigganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i forme przekazywania tych informacji Inzynierowi;

b) czes¢ szczegdtowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi,

- rodzaje i ilos¢ srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow,

- sposOb zabezpieczenia i ochrony fadunkow przed utrata ich wlasciwosci w czasie trans portu,

- sposob i procedure pomiarow i badan (rodzaj i czestotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialow, odbioréw i wykonywania
poszczegolnych elementow robot,

- sposOb postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robdt

Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnac
zatozong jako$¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrolg robot i jakosci materiatdéw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materialow oraz robot. Przed zatwierdzeniem
systemu kontroli Inzynier moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu
zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadawalajacy.



Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialow oraz robdt z czestotliwoscia
zapewniajgca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z obowigzujacymi normami oraz z
wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sg okreslone w ST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z Kontraktem.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi s$wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet
badawczy posiadaja wazng legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja
wymaganiom norm okreslajgcych procedury badan.

Inzynier bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociggnigciach
dotyczacych urzadzen, sprzetu, zaopatrzenia, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli
niedociagnigcia te beda tak powazne, ze moga wplyng¢ ujemnie na wyniki robdt, Inzynier
natychmiast wstrzyma uzycie do robdt badanych materiatow i dopusci je do uzycia dopiero wtedy,
gdy niedociagnigcia w pracy Wykonawcy zostang usuniete i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢
tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem 1 prowadzeniem badan materialow ponosi
Wykonawca.

6.3. Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow,
ktore budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawce
usuni¢te lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tytko
w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne bazowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera.

Przed przystagpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie
ich wyniki do akceptacji Inzyniera.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej, nie
pdzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi na formularzach wedtug dostarczonego przez
niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera

Dla celow kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materiatow u zZrodia ich wytwarzania, i zapewniona mu bedzie wszelka
potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji i systemu kontroli robét prowadzonego przez Wykonawce, bedzie
ocenia¢ zgodnos$¢ materiatow i robot z wymaganiami ST na podstawie wynikow badan dostarczonych
przez Wykonawce.

Inzynier moze pobiera¢ probki materialdw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj
koszt. Jezeli wyniki tych badan wykazg, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inzynier poleci
Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych
badan, albo oprze si¢ wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materialow i robot z
Dokumentacja Projektowa i ST. W takim przypadku catkowite koszty powtérnych lub dodatkowych
badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Atesty jakosci materiatow i urzadzen

Przed wykonaniem badan jakos$ci materialdow przez Wykonawce, Inzynier moze dopusci¢ do uzycia
materialy posiadajace atest producenta stwierdzajacy ich peilng zgodnos$¢ z warunkami podanymi w
ST.

W przypadku materialow, dla ktorych atesty sg wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do
robot bedzie posiadac atest okreslajacy w sposob jednoznaczny jej cechy.



Produkty przemystowe bedg posiada¢ atesty wydane przez producenta, poparte w razie potrzeby
wynikami wykonanych przez niego badan. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez
Wykonawce Inzynierowi.

Materiaty posiadajace atesty a urzadzenia - wazne legalizacje mogg by¢ badane w dowolnym czasie.
Jezeli zostanie stwierdzona niezgodnos$¢ ich wiasciwosci z ST to takie materiaty i/lub urzadzenia
zostang odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujagcym Zamawiajacego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do konica okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami
spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robét, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktora
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda
czytelne, dokonane trwalg technika w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim,
bez przerw.

Zataczone do Dziennika Budowy protokoly i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem
zalacznika i opatrzone data z podpisem Wykonawcy i Inzyniera.

Do Dziennika Budowy nalezy wpisywac w szczegdlnosci:

- date przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

- date przekazania przez Zamawiajacego Dokumentacji Projektowe;j,

- uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jakosci i harmonograméw robot,

- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszezegolnych elementéw robét,

- przebieg robét, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

- uwagi i polecenia Inzyniera,

- daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbioréw robot zanikajacych, ulegajacych zakryciu, czgsciowych i koncowych
odbiorow robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych ograniczeniom
lub wymaganiom szczeg6lnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi,

- zgodno$é rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji Projektowe;,

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robot,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczace jakosci materialow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z
podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki prob poszczegdlnych elementéw budowy z podaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy beda przediozone
Inzynierowi do ustosunkowania sig.

Decyzje Inzyniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Wpis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest
jednak strong Kontraktu i nie ma uprawnieft do wydawania polecen Wykonawcy robot.

(2) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, atesty materialow, orzeczenia o jakosci materialdw, recepty robocze i
kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie
zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowia zalaczniki do odbioru robét. Winny by¢ udostepnione
na kazde zyczenie Inzyniera.

(3) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w pkt (1)+(2) nastepujgce dokumenty



a) pozwolenie na realizacje¢ zadania budowlanego,

b) protokoty przekazania Terenu Budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne urnowy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robét,

e) protokoty z narad i ustalen,

f) korespondencje na budowie.

(4) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawiane do wgladu na
zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z Dokumentacjg
Projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w Przedmiarze Robét.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Przedmiarze Robot lub gdzie
indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia
wszystkich robét. Bledne dane zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera na pismie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czgstoscig wymagang do celu miesiecznej platnosci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w Umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawce i Inzyniera.

7.2. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprz¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane
przez Inzyniera.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym
okresie trwania robot.

7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub koficowym odbiorem robot, a takze w
przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach i zmiany Wykonawcy robot.

Obmiar robdt zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposéb zrozumialy i
jednoznaczny.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru,
dokonywanym przez Inzyniera przy udziale Wykonawcy:

a) odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czesciowemu,

¢) odbiorowi koncowemu,

d) odbiorowi ostatecznemu.

8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbioér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na ewentualnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robét, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbior roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot.



Odbioru robdt dokonuje Inzynier.

Gotowo$¢ danej czesci robét do odbioru zgtasza Wykonawea wpisem do Dziennika Budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbiér bgdzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej
jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do Dziennika Budowy i powiadomienia o tym
fakcie Inzyniera.

Jakosé i ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentow zawierajacych
komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, W konfrontacji z
Dokumentacja Projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiodr czgsciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czgsci robot. Odbioru czesciowego
rob6t dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze koncowym robot.

8.4. Odbidr koncowy robot

Odbiér koficowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci 1 wartosci.

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos$é do odbioru koncowego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniu na pismie o tym fakcie
Inzyniera.

Odbiér koAicowy robot nastapi w terminie ustalonym w Dokumentacji przetargowej, umowie, liczac
od dnia potwierdzenia przez Inzyniera zakoficzenia robot i przyjecia dokumentow, o ktérych mowa w
punkcie 8.5.

Odbioru koncowego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inzyniera
i Wykonawcy, Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przedtozonych dokumentéw, wynikow badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci
wykonania robot z Dokumentacja Projektowg i ST.

W toku odbioru koficowego robot komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakeie
odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupelniajgcych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot uzupelniajgcych
komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru koncowego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robot nieznacznie odbiega od
wymaganej Dokumentacja Projektowa i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu
na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong
warto$¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagan przyjetych w Dokumentach Kontraktowych.
8.5. Dokumenty do odbioru koncowego robot

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robot jest protokot odbioru
koncowego robdt sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastgpujace dokumenty:

- Dokumentacje Projektowa z naniesionymi zmianami,

- Specyfikacje Techniczna,

- Uwagi i zalecenia Inzyniera, zwlaszcza przy odbiorze robot zanikajacych i ulegajacych za kryciu, 1
udokumentowanie wykonania jego zalecen,

- Dziennik Budowy,

- Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych zgodne z ST ,

- Atesty jakosciowe wbudowanych materiatow,

- Opinie technologiczng sporzadzona na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiarow
zalaczonych do dokumentéw odbioru,

- Sprawozdanie techniczne,

- Inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego.

Sprawozdanie techniczne bedzie zawiera¢:

- zakres i lokalizacje wykonywanych robot,

- wykaz wprowadzonych zmian a stosunku do Dokumentacji Projektowej przekazanej przez
Zamawiajacego,

- uwagi dotyczace warunkow realizacji robot,

- date rozpoczecia i zakonczenia robét.



W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin
odbioru koncowego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupelniajgce beda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robot uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

8.6. Odbidr ostateczny

Odbior ostateczny polega na ocenie wykonanych robét zwiazanych z usunigciem wad stwierdzonych
przy odbiorze koncowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbior ostateczny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
odbioru koncowego.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawg platnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa
ustalong dla danej pozycji Kosztorysu.

Cena jednostkowa pozycji bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynno$ci, wymagania i badania skladajace
si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w pkt 9 ST i w Dokumentacji Projektowe;.

Cena jednostkowa bedzie obejmowac:

- robocizng bezposrednia

- wartos¢ zuzytych materialdéw wraz z kosztami ich zakupu,

- wartos¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie sprzetu na Teren Budowy
oraz montaz i demontaz na stanowisku pracy),

koszty posrednie, w sktad ktorych wchodza: place personelu i kierownictwa budowy, pracownikéw
Inzyniera i laboratorium, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy (w tym doprowadzenie
energii i wody, budowa drég dojazdowych itp.), koszty dotyczace oznakowania robot, wydatki
dotyczace bhp, ustugi obce na rzecz budowy, oplaty za dzierzawe placéw i bocznic, ekspertyzy
dotyczace wykonanych robét, ubezpieczenia oraz koszty Wykonawcy,

- zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutlu innych wydatkéw
mogacych wystapi¢ w czasie realizacji robot i w okresie gwarancyjnym,

- podatki obliczane zgodnie zobowiazujacymi przepisami. Do cen jednostkowych nie nalezy wliczaé
podatku VAT.

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dang pozycje w Przedmiarze Robot jest
ostateczna i wyklucza mozliwo$¢ zadania dodatkowej zaplaty za wykonanie rob6t objetych ta pozycija
kosztorysowa.

ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ST s3 wymagania dotyczace odtworzenia osi trasy i wytyczenia sytuacji
element6éw sieci wodociggowej z pomiarami wysokosciowymi.

1.2. Zakres stosowania ST

ST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w p.L1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja obejmuja:

* wykonanie rob6t zwigzanych z odtworzeniem osi trasy, usytuowania elementéw sieci wodociagowej
* zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposob ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie

Przyjeto koniecznos¢ robdt na ogdlnej dtugosci

-125 m

1.4. Okreslenie podstawowe




Punkty glowne trasy - punkty zatamania osi trasy. punkty kierunkowe oraz poczatkowe i
koncowy punkt trasy.

Pozostale okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami,
wytycznymi i okresleniami w dokumentacji projektowej.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robot i ich zgodnos¢

z Dokumentacja Projektowa ,ST i poleceniami Inzyniera.

Ogblne wymagania dotyczace robot podano w poz. . Wymagania ogélne dot. robdt_instalacyjno
budowlanych

2. Materiaty

Do wykonania robot konieczne sa nastgpujace materiaty: stupki betonowe, rury stalowe, pale
drewniane. Do utrwalenia punktéw glownych trasy oraz osi trasy w terenie nalezy stosowaé pale
drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym, o dfugosci okoto 0,50 m. Pale drewniane umieszczone
sa w sgsiedztwie punktow zatamania trasy w czasie ich stabilizacji powinny mie¢ $rednice 0,15 m. i
dlugo$é okoto 1,0 m. Do stabilizacji punktow gtéwnych i posrednich w osi trasy na istniejace] sieci
nalezy stosowa¢ prety metalowe, $rednicy okoto 5 mm i dlugosci 5 cm , oznaczone poza granica
robot ziemnymi $wiadkami dtugosci okoto 0.5 m. o przekroju prostokatnym.

3. Sprzet

3.1. Do wykonania tego typu robot konieczny jest sprzet geodezyjny taki jak:

« dalmierze

* niwelatory

« tyczki i faty

« tasmy stalowe lub parciane.

4. Transport

Dowolny rodzaj srodkoéw transportowych stuzacy do przewozu geodetow, sprzetu geodezyjnego oraz
materialow potrzebnych do stabilizacji osi trasy i zakresu robot.

5. Wykonanie robot

5.1. Wyznaczenie trasy i elementow konstrukeji obiektu

Polegaja one na oznaczeniu osi i krawedzi mierzonych elementow.

5.2. Wyznaczenie punktow wysokosciowych

Punkty wysokosciowe nalezy umieszcza¢ poza granicami projektowanej budowli w miejscach
dostepnych, nie ulegajacych zniszczeniu z dokladnoscia do 0,5 cm. Punkty te nalezy zaklada¢ na
obiektach istniejacych lub nowo zatozonych punktach wysokos$ciowych (stupki betonowe z bolcem).
Dokladno$¢ wyznaczenia:

o$ trasy z doktadnoscig do 0,1 [m]

obiekty i urzadzenia z doktadnoscig do 0,5 [m]

6. Kontrola jakosci robot

Kontroli podlega doktadno$¢ wykonanych prac pomiarowych, i nalezy prowadzi¢ ja wedtug ogélnych
zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

7. Obmiar robot

Jednostkami obmiarowymi sa: - odtworzenie osi trasy i obiektow — [m]).

8. Odbidr robot

Odbiér robot polega na sprawdzeniu zgodnosci wyznaczonych elementow z Dokumentacjg
Projektowa wg zasad okreslonych w poz. II. Wymagania ogolne dot. robot instalacyjno budowlanych
9. Podstawa platnosci

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Og6lne ustalenia dot. podstawy platnosci podano w II. Wymagania ogolne dot. robot_instalacyjno
budowlanych

10. Przepisy zwiazane

Instrukcja techniczna O—1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych

Instrukcja techniczna G—3. Geodezyjna obstuga inwestycji . G.U.G i K. Warszawa 1979 1,

Instrukcja techniczna G—i. Geodezyjna osnowa pozioma. G.U.G i K. Warszawa 1978 r.

Instrukcja techniczna G—2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna. G.U.G i K. Warszawa 1983 r.
Instrukcja techniczna G -4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe. G.U.G i K. Warszawa 1979 1.



Wytyczne techniczne G-3.1 Osnowy realizacyjne G.U.G i K. Warszawa 1983 r.
Wytyczne techniczne G-3.2 Pomiary realizacyjne G.U.G i K. Warszawa 1983 r.

Roboty drogowe
Warstwa gorna podbudowy z kruszywa

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
podbudowy z kruszywa tamanego.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robot objetych ST
Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja obejmuja:
e Mechaniczne rozscielenie dolnej warstwy kruszywa.
Reczne odrzucenie nadziarna.
Zageszczenie warstwy dolne;.
Mechaniczne rozicielenie gornej warstwy kruszywa.
Zaggszczenie i profilowanie warstwy gornej z nawilzaniem woda.
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami,
wytycznymi i okresleniami w dokumentacji projektowe;.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w poz. I. Wymagania ogolne Wykonawca robot jest
odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, ST i
poleceniami Inzyniera.

Wymagana no$nos¢ podbudowy zasadniczej z kruszywa w zalezno$ci od kategorii ruchu
Tablica 3

Kategoria ruchu Minimalny modut odksztalcenia mierzony przy uzyciu
plyty o srednicy 30 cm [MPa]
Pierwotny Witdmy
Ruch lekko sredni i $redni 100 170

Pierwotny modut odksztalcenia podbudowy pomocniczej z kruszywa powinien byé wigkszy niz 50
MPa.

Zageszezenie podbudowy z kruszywa nalezy uzna¢ za prawidlowe wtedy, gdy stosunek wtérnego
modutu odksztalcenia M"E do pierwotnego modutu odksztalcenia M'E, mierzony przy uzyciu plyty o
srednicy 30 cm, jest nie wiekszy ad 2.2:
ME"/ME '<2.2
2. Materiaty
2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materiatow
Ogdlne wymagania dot. materialéw podano w poz. II. Wymagania ogdlne
3. Sprzet
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu



Ogblne wymagania dot. sprzetu podano w ST poz. [I. Wymagania ogélne. Jakikolwiek sprzet,
maszyny i urzadzenia nie gwarantujace zachowania wymagan jakosciowych robdt zostana przez
Inzyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

4. Transport

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dot. transportu podano w ST poz. L. Wymagania ogélne dot. robét drogowych

5. Wykonanie robot

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST poz. L. Wymagania ogélne dot. robot drogowych

5.2. Warunki wykonywania podbudowy

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot
uwzgledniajacy wszystkie warunki w jakich beda wykonywane roboty drogowe.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogblne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST poz. 1. Wymagania ogélne dot. robét drogowych
6.2. Kontrola prawidlowosci wykonywania podbudowy

Sprawdzenie jakosci robot ziemnych powinno by¢ zgodne z norma:

Normy techniczne na wykonanie robot objetych rozdziatem okreslaja:

7. Obmiar robot

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST poz. L. Wymagania ogdlne

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robot jest 1 m 2 T]o4é robét okresla sie na podstawie Dokumentacji Projektowe;j
z uwzglednieniem zmian zaaprobowanych przez Inzyniera i sprawdzonych w naturze.

8. Odbior robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST poz. L. Wymagania ogolne

Roboty objete niniejsza Specyfikacja podlegaja odbiorowi robét zanikajacych, ktory jest dokonywany
na podstawie wynikow pomiaréw i oceny wizualnej. W przypadku stwierdzenia usterek, Inzynier
ustali zakres robot poprawkowych do wykonania, a Wykonawca wykona je na koszt wlasny w
ustalonym terminie.

9. Podstawa platnosci

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dot. podstawy ptatnosci podano w I. Wymagania ogdlne

9.2 Tlos¢ projektowanych jednostek obmiarowych

Zgodnie z Przedmiarem Robot

10. Przepisy zwigzane:

- PN-84/S-96023. Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z thucznia kamiennego.

- BN-64/8933-02. Drogi samochodowe. Podbudowa z kruszywa stabilizowanego mechanicznie.



Skropienie asfaltem nawierzchni drogowych

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
podbudowy z kruszywa tamanego.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji rob6t
wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres rob6t objetych ST
Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja obejmuja:
e Napelnienie skrapiarek lepiszczem.
e Podgrzanie lepiszcza do wymaganej temperatury.
e Skropienie reczne wezem oczyszczonej podbudowy lub nawierzchni. Zageszczenie i
profilowanie warstwy gornej z nawilzaniem woda.
Przy wykonywaniu powierzchniowych utrwalen, regeneracji i powierzchniowego zamkniecia warstw
Jjezdnych nalezy przestrzega¢ warunkéw technicznych podanych w:

- PN-65/58-96033. Drogi samochodowe. Powierzchniowe utrwalenie nawierzchni drogowych.
- PN-71/8-96034. Drogi samochodowe. Powierzchniowe utrwalenie przy uzyciu emulsji asfaltowe;j.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi normami,
wytycznymi i okresleniami w dokumentacji projektowe;.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w poz. I. Wymagania ogdlne Wykonawca robot jest
odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, ST i
poleceniami Inzyniera.

2. Materialy

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materiatow

Ogolne wymagania dot. materialow podano w poz. II. Wymagania og6lne

2.2. Kruszywo

2.2. Inne materiaty

3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dot. sprzetu podano w ST poz. II. Wymagania ogolne. Jakikolwiek sprzet,
maszyny i urzadzenia nie gwarantujace zachowania wymagan jakosciowych robot zostang przez
Inzyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robét.

3.2. Sprzet do wykonania podbudowy

4. Transport

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczgce transportu

Ogdlne wymagania dot. transportu podano w ST poz. I. Wymagania ogélne dot. rob6t_drogowych

5. Wykonanie robét

5.1. Ogoélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST poz. I. Wymagania ogdlne dot. robét drogowych

5.2. Warunki wykonywania podbudowy

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robdt
uwzgledniajacy wszystkie warunki w jakich bedg wykonywane roboty drogowe.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w ST poz. II. Wymagania ogdlne dot. rob6t drogowych
6.2. Kontrola prawidlowosci wykonywania podbudowy

Sprawdzenie jakosci robot powinno by¢ zgodne z norma:

- PN-65/8-96033. Drogi samochodowe. Powierzchniowe utrwalenie nawierzchni drogowych.

- PN-71/8-96034. Drogi samochodowe. Powierzchniowe utrwalenie przy uzyciu emulsji asfaltowe;.



7. Obmiar robot

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST poz. L. Wymagania ogdlne dot. drogowych

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robot ziemnych jest 1 m 2 Tlo$¢ robét okresla sie na podstawie Dokumentacji
Projektowej z uwzglednieniem zmian zaaprobowanych przez Inzyniera i sprawdzonych w naturze.

8. Odbidr robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST poz. L. Wymagania ogélne dot. robét drogowych

Roboty objete niniejsza Specyfikacja podlegaja odbiorowi robét zanikajacych, ktory jest dokonywany
na podstawie wynikow pomiarow i oceny wizualnej. W przypadku stwierdzenia usterek, Inzynier
ustali zakres robét poprawkowych do wykonania, a Wykonawca wykona je na koszt wlasny w
ustalonym terminie.

9. Podstawa ptatnosci

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogdlne ustalenia dot. podstawy platnosci podano w poz. L. Wymagania ogélne dot. robét drogowych
9.2 Tlo$¢ projektowanych jednostek obmiarowych

Zgodnie z Przedmiarem Robot

10. Przepisy zwiazane:

Przy wykonywaniu powierzchniowych utrwalen, regeneracji i powierzchniowego zamknigcia warstw
jezdnych nalezy przestrzega¢ warunkow technicznych podanych w:

- PN-65/S-96033. Drogi samochodowe. Powierzchniowe utrwalenie nawierzchni drogowych.

- PN-71/S-96034. Drogi samochodowe. Powierzchniowe utrwalenie przy uzyciu emulsji asfaltowej.



Wyréwnanie istniejacej podbudowy mieszanka mineralno — bitumiczna asfaltowa mechanicznie
1. Wstep

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
wyrdwnania istniejacej podbudowy mieszanka mineralno bitumiczng asfaltowa mechanicznie.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji rob6t
wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robét objetych ST
Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja obejmuja:

e Oczyszczenie podbudowy z usunigciem zanieczyszczen na pobocze.

e Posmarowanie goragcym bitumem krawedzi urzadzen obcych w jezdni oraz kraweznikow i
opornikéw.
Mechaniczne rozscielenie mieszanki mineralno-bitumicznej do wymaganego profilu.
Mechanicznie zageszczenie warstwy z rgcznym ubiciem przy urzadzeniach obcych.
Sprawdzenie profilu podtuznego i poprzecznego.
Transport mieszanki z wytworni do miejsca wbudowania
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami,
wytycznymi i okresleniami w dokumentacji projektowe;.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogoélne wymagania dotyczace robét podano w poz. I. Wymagania ogélne. Wykonawca robot jest
odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, ST i
poleceniami Inzyniera.
2. Materiaty
2.1. Ogodlne wymagania dotyczgce materiatow
Ogoblne wymagania dot. materialéw podano w poz. II. Wymagania ogélne
3. Sprzet
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dot. sprzetu podano w ST poz. II. Wymagania ogélne. Jakikolwiek sprzet,
maszyny i urzadzenia nie gwarantujace zachowania wymagan jakosciowych robot zostang przez
Inzyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.
3.2. Sprzet do wykonania podbudowy
4. Transport
4.1. Ogblne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dot. transportu podano w ST poz. I. Wymagania ogélne ]
5. Wykonanie robot
5.1. Ogoélne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST poz. I. Wymagania ogélne dot. robét drogowych
5.2. Warunki wykonywania podbudowy
Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram roboét
uwzgledniajacy wszystkie warunki w jakich beda wykonywane roboty drogowe.
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST poz. II. Wymagania ogélne dot. robét drogowych
6.2. Kontrola prawidtowosci wykonywania podbudowy
- BN-71/8933-11. Drogi samochodowe. Podbudowa z mas mineralno-bitumicznych.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robo6t
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST poz. I. Wymagania ogdlne
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa robét jest 1 t Ilos¢ robot okresla sie na podstawie Dokumentacji Projektowej z
uwzglednieniem zmian zaaprobowanych przez Inzyniera i sprawdzonych w naturze.
8. Odbidr robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST poz. I. Wymagania ogélne dot. robét drogowych




Roboty objete niniejsza Specyfikacja podlegaja odbiorowi robot zanikajacych, ktory jest dokonywany
na podstawie wynikow pomiaréw i oceny wizualnej. W przypadku stwierdzenia usterek, Inzynier
ustali zakres robot poprawkowych do wykonania, a Wykonawca wykona je na koszt wlasny w
ustalonym terminie.

9. Podstawa ptatnosci

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Og6lne ustalenia dot. podstawy platnosci podano w poz. L. Wymagania ogélne dot. robot drogowych
9.2 Tlos¢ projektowanych jednostek obmiarowych

Zgodnie z Przedmiarem Robot

10. Przepisy zwigzane:

Przy wykonywaniu powierzchniowych utrwalen, regeneracji i powierzchniowego zamknigcia warstw
jezdnych nalezy przestrzega¢ warunkéw technicznych podanych w:

- BN-71/8933-11. Drogi samochodowe. Podbudowa z mas mineralno-bitumicznych.

Wvykonanie nawierzchni z betonu asfaltowego

1. WSTEP.
1.1.  Przedmiot Specyfikacji Techniczne;.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru rob6t zwiazanych z wykonaniem warstw konstrukcji nawierzchni z betonu asfaltowego.

12.  Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

13 Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczna.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonywaniem warstwy scieralnej i wigzacej z betonu asfaltowego wg PN-8-96025:2000

Nawierzchnie z betonu asfaltowego mozna wykonywac dla drog o kategorii ruchu od KR1 do
KR6 wg ..Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych", IBDiM -1997 wg
ponizszego zestawienia:

Klasyfikacja drog wg kategorii ruchu
e liczba osi obliczeniowych

& 100kN/pas/dobe
KR1 > 12
KR2 od 13 do 70
KR3 od 71 do 335
KR4 Qd 336 do 1000
KRS od 1001 do 2000
KR6 >2000

1.4.  Okreslenia podstawowe.

1.4.1. Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa i wypelniacza mineralnego o
okreslonym sktadzie i
uziarnieniu.

1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszanka mineralna z odpowiednig
ilocia asfaltu lub polimeroasfaltu, wytworzona na goraco, w okreslony sposob, spelniajaca
okreslone wymagania.

1.4.3. Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfaltowa utozona i zaggszczona.



1.4.4. Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czynna, ktéra poprawia adhezje asfaltu
do materiatow

mineralnych oraz zwigksza odpornos¢ btonki asfaltu na powierzchni kruszywa na odmywanie
wodg; moze by¢

dodawany do asfaltu lub do kruszywa.

1.4.5.Podloze pod warstwe asfaltowa - powierzchnia przygotowana do utozenia warstwy z
mieszanki mineralno-asfaltowe;j.

1.4.6.Asfalt uplynniony - asfalt drogowy uptynniony lotnymi rozpuszczalnikami.

1.4.7.Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy w postaci zawiesiny rozproszonego asfaltu w
wodzie.

1.4.8.Proba technologiczna - wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej w celu sprawdzenia,
czyjej wlasciwosci sa zgodne z receptg laboratoryjna.

1.4.9. Odcinek probny - odcinek warstwy nawierzchni (o dlugosci co najmniej 50 m)
wykonany w warunkach zblizonych do warunkéw budowy, w celu sprawdzenia pracy sprzetu i
uzyskiwanych parametrow technicznych robot.

1.4.10. Kategoria ruchu (KR) - obciazenie drogi ruchem samochodowym, wyrazone w osiach
obliczeniowych (100 kN) na obliczeniowy pas ruchu na dobe.

1.4.11. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w
Specyfikacji Technicznej Wymagania ogolne

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot.
Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w Specyfikacji Technicznej Wymagania ogélne.

2. MATERIALY.
2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow.

Ogodlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w
Specyfikacji Technicznej Wymagania ogdlne.

22, Asfalt

Nalezy stosowa¢ asfalt drogowy spelniajacy wymagania okreslone w PN-C-96170:1965.
W zaleznosci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu nalezy stosowac asfalty drogowe podane
w tablicy 11 2.

23.  Wypehiacz.

Nalezy stosowa¢ wypelniacz, spelniajacy wymagania okreslone w PN-S-96504:1961 dla
wypelniacza podstawowego i zastepczego.
Przechowywanie wypelniacza powinno by¢ zgodne z PN-S-96504:1961.

24.  Kruszywo.

W zaleznosci od kategorii ruchu i warstwy nalezy stosowa¢ kruszywa podane w tablicy 11 2.
Sktadowanie kruszywa powinno odbywac¢ si¢ w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami.

2.5.Emulsja asfaltowa kationowa.

Nalezy stosowa¢ drogowe kationowe emulsje asfaltowe

3. SPRZET
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu.



Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w Specyfikacji Technicznej Wymagania ogdlne.
3.2.  Sprzet do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego.

Wykonawca przystepujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinien
wykazaé sie mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprzetu:

- wytworni (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lub ciaglym do wytwarzania mieszanek mineralno-
asfaltowych,

- uktadarek do uktadania mieszanek mineralno-asfaltowych typu zaggszczanego,

- skrapiarek,

- walcow lekkich, srednich i ciezkich ,

- walcow stalowych gladkich,

- walcow ogumionych,

- szczotek mechanicznych lub/i innych urzadzen czyszczacych,

- samochodéw samowyladowczych z przykryciem lub termosow.

4. TRANSPORT.

4.1. Ogblne wymagania dotyczgce transportu.
Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji Technicznej ,,Wymagania ogdlne”

4.2. Transport materialow.

42.1. Asfalt

Asfalt nalezy przewozi¢ zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991.
Transport asfaltow drogowych moze odbywac si¢ w:

- cysternach kolejowych,

- cysternach samochodowych,

- bebnach blaszanych,

- lub innych pojemnikach stalowych, zaakceptowanych przez Inzyniera.

4.2.2. Wypelniacz

Wypelniacz luzem nalezy przewozi¢ w cysternach przystosowanych do przewozu materialow sypkich,
umozliwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Wypelniacz workowany mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w sposOb zabezpieczony
przed zawilgoceniem i uszkodzeniem workow.

4.2.3. Kruszywo

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z nnymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami 1 nadmiernym
zawilgoceniem.

4.2.4 Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszanke betonu asfaltowego nalezy przewozi¢ pojazdami samowyladowczymi z przykryciem w
czasie transportu i podczas oczekiwania na roztadunek.

Czas transportu od zatadunku do rozladunku nie powinien przekracza¢ 2 godzin z jednoczesnym
spetnieniem warunku zachowania temperatury wbudowania.

Zaleca sie stosowanie samochodéw termoséw z podwéjnymi Scianami skrzyni wyposazonej w
system 0grzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1.  Ogolne zasady wykonania robot.

Ogolne zasady wykonania robot podano w Specyfikacji Technicznej Wymagania ogolne

5.2.  Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowei.

Przed przystgpieniem do_robot, w terminie uzgodnionym z Inzynierem, Wykonawca dostarczy
Inzynierowi do akceptacji projekt skladu mieszanki mineralno-asfaltowej oraz wyniki badan



laboratoryjnych poszczegdlnych skladnikow i probki materialow pobrane w obecnosci Inzyniera do
wykonania badan kontrolnych przez Inwestora.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega na:

- doborze sktadnikow mieszanki mineralne;j,

- doborze optymalnej ilosci asfaltu,

- okresleniu jej wlasciwosci i pordwnaniu wynikow z zalozeniami

projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna miesci¢ si¢ w polu dobrego uziarnienia
wyznaczonego przez krzywe graniczne.

5.3.  Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowei.

Mieszanke mineralno-asfaltowa produkuje si¢ w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lub ciagtym
zapewniajacej prawidlowe dozowanie skladnikow, ich wysuszenie i wymieszanie oraz zachowanie
temperatury skladnikow i gotowej mieszanki mineralno-asfaltowe;.

Dozowanie sktadnikéw, w tym takze wstepne, powinno by¢ wagowe i zautomatyzowane oraz zgodne
z recepta. Dopuszcza si¢ dozowanie objetosciowe asfaltu, przy uwzglednieniu zmiany jego gestosci w
zaleznosci od temperatury. Dla kategorii ruchu od KR5 do KR6 dozowanie sktadnikéw powinno by¢é
sterowane elektronicznie.

Tolerancje dozowania sktadnikéw moga wynosi¢: jedna dzialka elementarna wagi, wzglednie
przeplywomierza, lecz nie wigcej niz + 2 % w stosunku do masy sktadnika.

Jezeli jest przewidziane dodanie srodka adhezyjnego, to powinien on by¢ dozowany do asfaltu w sposéb i
w ilosciach okreslonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien by¢ ogrzewany w sposob posredni, z ukladem termostatowania,
zapewniajacym utrzymanie stalej temperatury z tolerancja = 5° C.

Kruszywo powinno by¢ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka mineralna po dodaniu
wypelniacza uzyskata wlasciwa temperature. Maksymalna temperatura goracego kruszywa nie powinna
by¢ wyzsza o wigcej niz 30° C od maksymalnej temperatury mieszanki mineralno-asfaltowe;.

54. Przygotowanie podloza.

Podtoze pod warstwe nawierzchni z betonu asfaltowego powinno byé wyprofilowane i rowne.
Powierzchnia podtoza powinna by¢ sucha i czysta.

Nier6wnosci podioza pod warstwy asfaltowe nie powinny by¢ wieksze od podanych w tablicy 7.

Tablica 7. Maksymalne nierdéwnosci podtoza pod warstwy asfaltowe, mm

Lp. Drogi 1 place Podtoze pod warstwe
Scieralna wiazaca
1 |[Drogiklasv A. SiGP 6 9
2 |[DrogiklasvGiZ 9 12
3 |Drogi klasy L i D oraz place 12 15

W przypadku gdy nieréwnosci podioza sa wieksze od podanych w tablicy 7, podloze nalezy
wyrownac poprzez frezowanie lub utozenie warstwy wyrownawczej.

Przed rozlozeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego, podioze nalezy skropi¢ emulsja asfaltowa
lub asfaltem uplynnionym w ilosci ustalonej w ST. Zalecane ilosci asfaltu po odparowaniu wody z
emulsji lub uptynniacza podano w tablicy 8.

Powierzchnie czolowe kraweznikow, wlazow, wpustow itp. urzadzen powinny byé pokryte asfaltem
lub materialem uszczelniajgcym okreslonym w ST i zaakceptowanym przez Inzyniera.

Tablica 8. Zalecane ilosci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowej lub uptynniacza z asfaltu
uplynnionego

Podloze do wykonania [los¢ asfaltu po odparowaniu
Lp. warstwy z mieszanki betonu wody z emulsji lub uptynniacza
asfaltowego z asfaltu uplynnionego, kg/m’
Podloze pod warstwe asfaltowa
1 [Podbudowa/nawierzchnia ttuczniowa 0d 0.7 do 1.0
2 |Podbudowa z kruszywa od 0,5 do 0,7
stabilizowanego mechanicznie




3 [Podbudowa z chudego betonu lub 0d 0,3do 0,5
gruntu stabilizowanego cementem

4 |Nawierzchnia asfaltowa o 0d 0,2 do 0,5
chropowatej powierzchni

3.5. Polaczenie miedzywarstwowe.

Kazda ulozong warstwe nalezy skropic
ulozeniem nastepnej, w celu zapewnienia
ustalonej w ST.

Zalecane ilosci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowej lub uplynniacza podano w tablicy 9.

Tablica 9. Zalecane ilo$ci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowej lub uptynniacza z asfaltu

emulsja asfaltowa lub asfaltem uplynnionym przed
odpowiedniego potaczenia migedzywarstw:

uplynnionego
[lo$¢ asfaltu po odparowaniu
Lp. Polgczenie nowych warstw wody z emulsji lub uptynniacza z

asfaltu uptynnionego kg/m’

1 |Podbudowa asfaltowa 0d 0,3 do 0,5

2 |Asfaltowa warstwa

wyréwnawcza lub wzmacniajaca
3 |Asfaltowa warstwa wiazaca 0d 0,1 do 0,3

Skropienie powinno by¢ wykonane z wyp

rzedzeniem w czasie przewidzianym na odparowanie wody

lub ulotnienie uptynniacza; orientaczyjny czas wyprzedzenia wynosi co najmniej:
-8h przy ilosci powyzej 1,0 kg/m* emulsji lub asfaltu

uptynnionego,

-2h przy ilosci od 0,5 do 1,0 kg/m* emulsji lub asfaltu

uptynnionego,

- 0,5 h przy ilosci od 0,2 do 0,5 kg/m* emulsji lub asfaltu

uplynnionego.

owego, w ilosci




5.6. Warunki przystgpienia do
robot.

Warstwa z betonu asfaltowego moze by¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia jest nie nizsza od +5° C
dla wykonywanej warstwy grubosci > 8 cm i + 10° C dla wykonywanej warstwy grubosci < 8 cm.
Nie dopuszcza si¢ uktadania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokrym podlozu, podczas opadow
atmosferycznych oraz silnego wiatru (V > 16 m/s).

5.7. Zar6b probny.

Wykonawca przed przystapieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltowych jest zobowiazany do
przeprowadzenia w obecnosci Inzyniera kontrolnej produkcji.
Sprawdzenie zawartosci asfaltu w mieszance okresla sie wykonujac ekstrakcje.

Tolerancje  zawartosci  skladnikow  mieszanki  mineralno-asfaltowej wzgledem sktadu
zaprojektowanego podano w tablicy 10.

Tablica 10. Tolerancje zawartosci sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej wzgledem sktadu
zaprojektowanego przy badaniu pojedynczej probki metodg ekstrakcji, % m/m

Mieszanki mineralno-asfaltowe
L Sktadniki mieszanki mineralno- do nawierzchni drog o kategorii
asfaltowej ruchu
KR1IubKR2 KR3doKR6
1 [Ziarna pozostajace na sitach o oczkach +5,0 +4.0
# mm: 31,5; 25,0; 20,0; 16,0; 12,8; 9.,6;
8,0; 6.3: 4.0;
2,0
2 |Ziarna pozostajace na sitach o oczkach # +3,0 +2.0
mm: 0,85; 0.42; 0,30; 0,18; 0,15; 0,075
3 [Ziarna przechodzace przez sito o +2.0 +1,5
oczkach # 0,075mm
4 | Asfalt +0,5 +0,3

5. 8 Odcinek probny

Co najmniej na 3 dni przed rozpoczgciem robot, Wykonawca wykona odcinek probny w celu:
stwierdzenia czy uzyty sprzet jest wlasciwy,

okreslenia grubosci warstwy mieszanki mineralno-asfaltowej przed zageszczeniem, koniecznej do
uzyskania wymaganej w dokumentacji projektowej grubosci warstwy, okreslenia potrzebnej ilosci
przej$¢ walcow dla uzyskania prawidtowego zageszczenia warstwy.

Do takiej proby Wykonawca uzyje takich materiatow oraz sprzetu, jakie beda stosowane do
wykonania warstwy nawierzchni.

Odcinek probny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inzyniera.

Wykonawca moze przystapi¢ do wykonywania warstwy nawierzchni po zaakceptowaniu odcinka
probnego przez Inzyniera.



5.9. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna by¢ wbudowywana uktadarka wyposazong w uktad z
automatycznym sterowaniem grubosci warstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dokumentacja
projektowa.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinna by¢ nizsza od minimalnej temperatury mieszanki
podanej wpkcie 5.3.

Zageszczanie mieszanki powinno odbywa¢ si¢ bezzwlocznie zgodnie ze schematem przejs¢ walca
ustalonym na odcinku probnym.

Poczatkowa temperatura mieszanki w czasie zaggszczania powinna wynosi¢ nie mniej niz:

- dla asfaltu D 50 130°C,

- dla asfaltu D 70 128%C;

- dla asfaltu D 100 120°C

Zageszczanie nalezy rozpocza¢é od krawedzi nawierzchni ku osi. Wskaznik zageszczenia ulozonej
warstwy powinien by¢ zgodny z wymaganiami podanymi w tablicach 4 i 6. Zlacza w nawierzchni
powinny by¢ wykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopadle do osi drogi. Zlacza w konstrukeji
wielowarstwowej powinny by¢ przesunigte wzgledem siebie co najmniej o 15 cm. Z¥acza powinny by¢
catkowicie zwiazane, a przylegajace warstwy powinny by¢ w jednym poziomie.

Zlacze robocze powinno by¢ rowno obcigte i powierzchnia obcietej krawedzi powinna byc¢
posmarowana asfaltem lub oklejona samoprzylepng tasma asfaltowo-kauczukowa. Sposob
wykonywania ztgcz roboczych powinien by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot.

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 ,,Wymagania
ogoblne" pkt 6.



6.3 Badania w czasie robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania asfaltu, wypelniacza oraz
kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszanki mineralno-asfaltowej i przedstawi¢ wyniki tych
badan Inzynierowi do akceptacji.

6.3 Badania w czasie robot

6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiardéw . . _ .
Czgstotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiar6w w czasie wytwarzania mieszanki mineralno-asfaltowej
podano w tablicy 11.

6.3.2. Skfad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowej

Badanie skladu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-04001:1967.
Wyniki powinny by¢ zgodne z recepta laboratoryjng z tolerancja okreslong w tablicy 10. Dopuszcza sie
wykonanie badan innymi rOwnowaznymi metodami.

6.3.3. Badanie wilasciwosci asfaltu

Dla kazdej cysterny nalezy okresli¢ penetracj¢ i temperature migknienia asfaltu.

6.3.4. Badanie wlasciwosci wypelniacza

Na kazde 100 Mg zuzytego wypelniacza nalezy okresli¢ uziarnienie i wilgotnos¢ wypelniacza.

Tablica 11. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw podczas wytwarzania mieszanki
mineralno-asfaltowej

Czestotliwos¢ badan Minimalna
Ly Wyszezegblnienie badan liczba badan na dziennej dzialce
roboczej
1 [Skiad i uziarnienie mieszanki 1 probka przy produkcji do 500 Mg
mineralno-asfaltowej pobranej w 2 probki przy produkcji ponad 500
2 | Wlasciwosci asfaltu dla kazdej dostawy (cysterny)
3 |Wilasciwosci wypelniacza 1 na 100 Mg
4 |Wiasciwosci kruszywa przy kazdej zmianie
5 |Temperatura sktadnikow dozor ciagly
mieszanki mineralno-asfaltowej
6 |Temperatura mieszanki kazdy pojazd przy zatadunku i w
mineralno-asfaltowej czasie wbudowywania
7 |Wyglad mieszanki mineralno- Jw.
8 [Wilasciwosci probek mieszanki jeden raz dziennie
mineralno-asfaltowej pobranej w
Ip. 111p.8 - badania moga by¢ wykonywane zamiennie wg PN-S-96025:2000 [10]

6.3.5. Badanie wlasciwosci kruszywa
Przy kazdej zmianie kruszywa nalezy okresli¢ klase i gatunek kruszywa.

6.3.6. Pomiar temperatury sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej

Pomiar temperatury sktadnikéw mieszanki mineralno-asfaltowej polega na odczytaniu temperatury na
skali odpowiedniego termometru zamontowanego na otaczarce. Temperatura powinna by¢ zgodna z
wymaganiami podanymi w recepcie laboratoryjnej SST.

6.3.7. Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej polega na kilkakrotnym zanurzeniu termometru w
mieszance 1 odczytaniu temperatury. Doktadnos¢ pomiaru + 2° C. Temperatura powinna by¢ zgodna z
wymaganiami podanymi w SST.



6.3.8. Sprawdzenie wygladu mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Sprawdzenie wygladu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocenie wizualnej jej wygladu w
czasie produkeji, zaladunku, roztadunku i wbudowywania.

6.3.9. Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej nalezy okresla¢ na probkach zageszczonych metoda
Marshalla. Wyniki powinny by¢ zgodne z recepta laboratoryjna.

6.4. Badania dotyczace cech geometrycznych i wlasciwosci warstw nawierzchni z betonu asfaltowego.

6.4.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czestotliwo$é oraz zakres badan i pomiaréw wykonanych warstw nawierzchni z betonu asfaltowego
podaje tablica 12.

Tablica 12. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

Lp. Badana cecha Minimalna czgstotliwos$¢ badan i pomiarow
1 |Szerokos¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o dtugosci 1 km
2 |[RO6wno$¢ podtuzna warstwy |kazdy pas ruchu planografem lub tatg co 10 m
3 |R6wnos¢ poprzeczna nie rzadziej niz co Sm
4 |Spadki poprzeczne warstwy |10 razy na odcinku drogi o dhugosci 1 km
5 |Rzedne wysokosciowe pomiar rzednych niwelacji podhuznej 1
warstwy poprzecznej oraz usytuowania osi wedtug
6 |Uksztaltowanie osi w planie |dokumentacji budowy
7 |Grubos¢ warstwy 2 probki z kazdego pasa o powierzchni do
8 |Zlacza podtuzne i poprzeczne |cata dlugos¢ zlacza
9 |Krawedz, obramowanie cata dlugos¢
10 |Wyglad warstwy ocena ciagla
11 |Zaggszczenie warstwy 2 probki z kazdego pasa o powierzchni do 3000
12 |Wolna przestrzen w warstwie |jw.

6.4.2. Szerokos¢ warstwy

Szerokos¢ warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego powinna by¢ zgodna z dokumentacja projektowa,
z tolerancja +5 cm. Szerokos¢ warstwy asfaltowej nizej potozonej, nie ograniczonej kraweznikiem lub
opornikiem w nowej konstrukcji nawierzchni, powinna by¢ szersza z kazdej strony co najmniej o
grubos¢ warstwy na niej polozonej, nie mniej jednak niz 5 cm.
6.4.3. ROwnos¢ warstwy
Nieréwnosci podtuzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierzone wg BN-68/8931-04 nie
powinny by¢ wieksze od podanych w tablicy 13.

Tablica 13. Dopuszczalne nierdwnosci warstw asfaltowych, mm

Lp. Drogi i place Warstwa | Warstwa Warstwa
Scieralna | wigzaca | wzmacniajgc
1 |Drogi klasy A, S1GP - 6 9
2 |DrogiklasyGiZ 6 9 9.
3 |Drogiklasy L i D oraz place i 9 12 15




6.4.4. Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowego na odcinkach prostych i na tukach powinny by¢ zgodne
z dokumentacja projektowa, z tolerancjg + 0.5 %.

6.4.5. Rzedne wysokosciowe

Rzgdne wysokosciowe warstwy powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa, z tolerancja £ 1 cm.
6.4.6. Uksztaltowanie osi w planie

Os warstwy w planie powinna by¢ usytuowana zgodnie z dokumentacja projektowa, z tolerancja 5 cm.
6.4.7. Grubos¢ warstwy

Grubos¢ warstwy powinna by¢ zgodna z gruboscig projektowa, z tolerancjg + 10 %. Wymaganie to
nie dotyczy warstw o grubosci projektowej do 2,5 cm dla ktorej tolerancja wynosi +5 mm i warstwy o
grubosci od 2,5 do 3,5 cm, dla ktorej tolerancja wynosi + 5 mm.

6.4.8. Zlacza podtuzne i poprzeczne

Z}gcza w nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopadle do osi. Ztacza w
konstrukcji wielowarstwowej powinny by¢ przesuniete wzgledem siebie co najmniej o 15 cm. Zlacza
powinny by¢ calkowicie zwiazane, a przylegajace warstwy powinny by¢ w jednym poziomie.

6.4.9. Krawedz, obramowanie warstwy

Warstwa Scieralna przy opornikach drogowych i urzadzeniach w jezdni powinna wystawaé od 3 do 5
mm ponad ich powierzchnig¢. Warstwy bez opornikéw powinny by¢ wyprofilowane a w miejscach gdzie
zaszla konieczno$¢ obciecia pokryte asfaltem.

6.4.10. Wyglad warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien mie¢ jednolitg teksture, bez miejsc
przeasfaltowanych, porowatych, tuszczacych sie i spekanych.

6.4.11. Zageszczenie warstwy i wolna przestrzen w warstwie

Zageszczenie i wolna przestrzen w warstwie powinny by¢ zgodne z wymaganiami ustalonymi w ST i
recepcie laboratoryjne;.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.
Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w Specyfikacji Technicznej Wymagania ogolne.
7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego.

8. ODBIOR ROBOT.
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w Specyfikacji Technicznej Wymagania ogdlne

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa i ST, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 i PN-S-96025/2000 daty wyniki pozytywny.



9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoblne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w Specyfikacji Technicznej
Wymagania ogolne.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;.

Cena wykonania 1 m*> warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego

obejmuje: prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie rob6t, zgodnie z zatwierdzonym projektem

organizacji ruchu, dostarczenie materialow,

wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej i jej transport na miejsce
wbudowania, posmarowanie lepiszczem krawedzi urzadzen obcych i
kraweznikow, skropienie miedzywarstwowe,

rozlozenie i zageszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej, obcigcie krawedzi i
posmarowanie asfaltem, przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych,
wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Normy.

1. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka

2. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa lamane do nawierzchni
drogowych

3. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek

4 PN-B-11115:1998 Kruszywa mineralne. Kruszywa sztuczne z zuzla stalowniczego
do nawierzchni drogowych

5. PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przetwory naftowe. Pakowanie, znakowanie
i transport

6. PN-C-96170:1965 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe

7. PN-C-96173:1974  Przetwory naftowe. Asfalty uptynnione AUN do nawierzchni
drogowych

8. PN-S-04001:1967 Drogi samochodowe. Metody badan mas mineralno-
bitumicznych i nawierzchni bitumicznych

9. PN-S-96504:1961  Drogi samochodowe. Wypelniacz kamienny do mas

bitumicznych

10. PN-S-96025:2000  Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie asfaltowe.
Wymagania

11. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem
i lata

10.2.  Inne dokumenty.

1. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych. IBDiM, Warszawa, 1997

2. Tymczasowe wytyczne techniczne. Polimeroasfalty drogowe. TWT-PAD-97. Informacje, instrukcje - zeszyt 54,
IBDiM, Warszawa, 1997

3. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe EmA-99. Informacje, instrukcje - zeszyt 60, IBDiM,
Warszawa, 1999

4. WT/MK-CZDP84 Wytyczne techniczne oceny jakosci gry sow i zwiréw kruszony ch z naturalnie rozdrobnionego
surowca skalnego przeznaczonego do nawierzchni drogowych, CZDP, Warszawa, 1984

5. Zasady projektowania betonu asfaltowego o zwigkszonej odpornosci na odksztalcenia trwale. Wytyczne oznaczania
odksztalcenia i modulu sztywnosci mieszanek mineralno-bitumicznych metoda petzania pod obciazeniem
statycznym. Informacje, instrukcje - zeszyt 48, IBDiM, Warszawa, 1995

6. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 43 z 1999 r., poz. 430).
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